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控制特别是最优控制的问题求解有其特有的方法论和数学特色，近年来，随着

学科的融合，控制理论特别是最优控制理论与优化理论的交叉越来越明显。Bellman

动态规划、Pontryagin极大值原理、Kalman线性二次理论被称为“最优控制理论的

三大里程碑” (Fleming,1988)，它们也是现代控制理论中里程碑式的工作。本报告将

针对 Bellman动态规划中的 HJB方程、随机 Pontryagin极大值原理中的非线性正倒

向随机微分方程 (FBSDEs)、分散式线性二次最优控制等对象，汇报报告人优化视

角下求解方法论的一些探索。
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